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Felelésség kizarasa

A megvasarolt termékekre, szolgaltatasokra vagy funkciokra kereskedelmi szerz6dések és
feltételek vonatkoznak. El6fordulhat, hogy a ebben az utasitasban emlitett egyes termékek,
szolgaltatasok vagy funkciok nem szerepelnek a vasarlas vagy az alkalmazas korén bell.
Amennyiben a szerz6dés masként nem rendelkezik, az FJ Dynamics Technology Co., Ltd. (a
tovabbiakban: FJ Dynamics) nem tesz kifejezett vagy hallgatélagos nyilatkozatot az utasitas
tartalmarol.

Ez az utasitas termék frissitése vagy egyéb okok miatt frissllhet, és az FJ Dynamics
fenntartja a jogot, hogy a dokumentumot el6zetes értesités nélkul modositsa.

Ez az utasitas csak tajékoztatod jellegi. Az FJ Dynamics minden lehetséges eréfeszitést
megtett az ebben az utasitasban szerepl6 informacidk pontossaga és megbizhatésaga
érdekében, de a hibak vagy mulasztasok elkeriilhetetlenek lehetnek. A ebben az utasitasban
megadott mindennem informacié nem mindsiil kifejezetten vagy hallgatélagosan 100 %-ban

megbizhatonak.
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El6szo

Koszonjik, hogy az FJDynamics termékeit valasztotta. Ez az utasitds részletes
hardvertelepitési utasitasokat tartalmaz. Ha barmilyen problémaja van a hasznalat soran,

kérjik, forduljon a helyi keresked6khoz.

Alkalmazas

Ez az utasitas els6sorban a termék fizikai jellemzéit, telepitési lépéseit, miszaki el6irasait,
valamint a kabelkotegek és csatlakozok specifikacioit és alkalmazasi szabalyait tartalmazza, és
azokra a felhasznalokra vonatkozik, akik megeértették ezeket az informacidkat, tapasztalattal
rendelkeznek a hardvertelepitésben és karbantartasban, és ismerik a vonatkozo fogalmakat és

koncepciokat.

Miiszaki tamogatas

Hivatalos honlap: https://www.fjdynamics.com/
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1. Bevezetés

Az FJ Dynamics altal piacra vezetett FJDynamics Automatikus kormanyzas készlet
mez6gazdasagi jarmivekhez tdmogatja az automatikus egyenes kormanyzasi iranytartast,
annak teljesen vezetd nélkili megvaldsitasat. A készlet nem csak a kormanyzast tudja
tdmogatni, hogy automatikusan kormanyozza a jarmivet, hanem a mez6gazdasagi jarmivek
teljesen vezet6 nélkili lzemeltetését is megvalosithatja, a jarmi gazpedalja, fékje,
tengelykapcsoldja, sebességvaltdja és egyéb kezelbelemei vezérlésének menetiranyitasba
torténd bevonasaval. A készlet all egy a jarmibe épitendd kijelz6 és vezérl6 terminalbdl, GNSS
nagy pontossagu helymeghataroz6 berendezésbdl, kormanymotorbdl, szogérzékel6bél,
helyzetérzékel6 (attitude szenzor, miihorizont), kommunikacios antenna, kabelkoteg és igy
tovabb. A jarmlbe beszerelt vezérléterminal az FJ Dynamics altal 6nalléan kifejlesztett

automatikus kormanyzasi szoftverrel feltdltve mikodik.

2 El6késziiletek

2.1 Biztonsagi kévetelmények

A személyi sérulés és a berendezés karosodasanak elkerilése érdekében kérjik, a
beepités el6tt figyelmesen olvassa el az itt talalhaté biztonsagi ajanlasokat. A kévetkezd

biztonsagi ajanlas nem terjed ki minden lehetséges veszélyes kérilményre.

A beépités biztonsagi instrukcioéi

1. Ne épitse be a terméket, és ne végezzen hibakeresést kedvezétlen kdrnyezetben, mint pl.
magas hémérsékleten, nagyon poros, karos gazu, gyulékony anyagu, robbanasveszélyes
anyagu, magas elektromagneses interferenciaju (nagy radarallomas, adéallomas, al-allomas),
instabil feszlltségli, nagy rezgésli vagy hangos zaju stb.; kdrnyezetben, mert ellenkezé esetben
a
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berendezés nem tud normalisan miikodni.

2. Ne épitse be a berendezést vizfelhalmozddasnak, vizateresztének, csopdgé viznek,
paralecsapodasnak stb. kitett helyre, hogy megelézze a viz, para felhalmozddasat az

interfészben.

Eltavolitasi biztonsag

1. A berendezés felszerelése utan ne tavolitsa el gyakran a varatlan karosodastdl valo

veszélyek miatt.

2. Az eltavolitas el6tt kapcsolja ki az 6sszes tapellatast, és kosse le az akkumulatorkabelt,

hogy megakadalyozza a berendezés éI6 tizem miatti lekapcsolodasabdl eredd karosodasat.

Elektromos biztonsag

1. Az elektromos miveleteket a helyi el6irdsoknak és megfeleléen, szakképzett szerel6k

végezhetik.

2. Kérjuk, gondosan ellenérizze a munkateriileten a lehetséges veszélyeket, példaul a nedves

padlét.

3. A telepités el6tt azonositsa a vészkapcsold helyét. Baleset esetén kapcsolja ki a halézati

kapcsolot.
4. Mindig alaposan vizsgalja ki az okat, ha valamiért ki kell kapcsolni a tapellatast.
5. Ne helyezze a berendezést nedves helyre, és tartsa tavol a folyadéktdl.

6. Tartsa tavol a nagy teljesitményl vezeték nélkili berendezésektdl, példaul a vezeték

nélkuli ado.
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7. A halalos sértlés elkerilésére el6zze meg a nagyfesziiltségii tapegységgel, vagy halozati

feszlltséggel valo kdzvetlen vagy kdzvetett érintkezést.

2.2 A beszerelési hely kovetelményei

A berendezés rendes mikddésének biztositasa érdekében a beépitési helynek a

kovetkezd kovetelményeknek kell megfelelnie.

Beépitési kovetelmények

1. Gy6zb6djon meg arrdl, hogy a beépitési hely elég szilard ahhoz, hogy megtamassza a

vezérlé terminalt és tartozékait.

2. Gyb6z6djon meg arrdl, hogy a beépitési hely elég nagy a vezérléterminal telepitéséhez, és

hogy a vezérléterminal mentes e akadalyoktdl és korlatoktol.

Homérsékleti és paratartalom-kévetelmények

1. A berendezés rendes miikddésének és hosszu élettartamanak biztositasa érdekében a
munkakodrnyezetnek természetes hémérsékletlinek és paratartalmunak kell lennie, és ker(lni
kell a magas paratartalmat és hémérsekletet. Nyaron, erés kézvetlen napfény esetén, ajanlott,

egyszer( arnyékolasi eszk6zok alkalmazasa, de kérjuk, tartsa ezeket tavol a vezérléterminaltol.

2. A berendezést nem szabad olyan kérnyezetben lizemeltetni, amely nem
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nem teljesiti a h6mérsékleti és paratartalom-kévetelményeket, kiilénben megséril.

3. Ha a berendezést magas relativ paratartalmi koérnyezetben Uzemeltetk a , a
szigeteléanyagok lebomlanak, hogy helytelen szigetelést, vagy akar elektromos szivargast
okozzanak, és néha az anyagok mechanikai tulajdonsagai megvaltoznak, és a fém alkatrészek

rozsdasodnak.

4. Ha a berendezést alacsony relativ paratartalmi kornyezetben Uzemeltetik, a
szigetel6szalag zsugorodik, és a statikus elektromossag keletkezik, igy karositja a berendezés

aramkorét.

Tisztasagi kovetelmények

1. A berendezés beépitési és Uzemeltetési kornyezete a levegb so, a sav és a szulfid
tartalmaval kapcsolatban is igényt tamaszt. Egyes karos anyagok felgyorsitjak a fém korrézidjat
és bizonyos részek oOregedését. Ezért intézkedéseket kell hozni a karos gazok (példaul:

kén-dioxid, hidrogén-szulfid, nitrogén-dioxid, klor) jelenlétének kompenzalasara.

Tapellatasi kovetelmények

1. Fesziltség bemenet: A kormanymotort a jarmi akkumulator fesziltségének megfeleléen
valassza meg, és valassza ki a bemend fesziltséget a kormanymotor feszlltségének

megfelel6en (altalaban a jarmi inditasi feszlltségének teljestlnie kell).

2. Csatlakoztassa a tapcsatlakozokat az akkumulator pozitiv és negativ pélusaihoz. Kerllje a

kozvetlen érintkezést a kabelkdteggel és a magas hémérsékletl targyakkal.
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2.2 A beszereléshez sziikséges szerszamok

A normal beépités megkezdése el6tt készitse elé a kovetkez6 eszkdzoket.

Beépitd szerszamok, eszk6zok FJDynamics Automatikus kormanyzas készlethez

Sziikséges
Sor Eszk6z0k Tipus mennyiség Hol sziikséges
Phillips
.. Kbzepes méret Szogérzékel6 beépités
1 csavarhuzo 1
Kereszt
. Kbézepes méret Bilincs meghuzasa
2 csavarhuzo 1
3 3 1 Szogérzékeld beépités
1. Kormanykerék beépités
4 | Bels hatszogii 4 1 b Abordas hiively beépitése
imbuszkulcs /A motor also tartdjanak
rogzitése
5 5 1
U-csavar meghuzasa a
vezérl6terminal régzitéséhez
6 11 1
1. Antenna tart6 beépitése;
7 Hatlapu 13 2 2.Kormanymotor tartobilincs
villaskulcs beépités
8 24 1 GNSS antenna csavar
IAkkumulator vezeték beépités
9 12/14 2 (a csavarok tipusa a jarmi

tipusatdl figg)
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10

18/21

Az els6 hid csavarok
eltavolitasa és beszerelése (a
csavarok specifikacioja a hid

tipusatol fugg)

11

Dugodkulcs

8/11/13/24/27

/A kormanykerék rogzité
csavar eltavolitasa
(hosszabbitéval) (a dugdkulcs
specifikacidja a
kormanyoszlop tipusatdl

fugg).

12

Szike

Kicsomagolashoz

13

Qlié

Kotészalag elvagashoz

14

Mérbészalag

5m

A test méreteinek

ellenérzéséhez

2.4 Kicsomagolas és ellendrzés

Miutan a fenti eszkdzok készen allnak, kérjik, ellendrizze az alabbi arulistat.

Sor

Név

Mennyiség] Megjegyzések

Rogzitémodul doboz

IAntennacsatlakozd

Hegesztett haz

GNSS antenna egység

Tapaddkorong

L - Tomités zacské

/Antenna csatlakozo

[NSIEEEEINIE

Hatlapu csavar M5x16

ENENININYIINIE

beépités
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7 Hatlapu csavar M5 4
8 Hatlapu csavar M8x50 4
9 Hatlapu csavar M8 4
10 8 mm-es Rugos alatét 4
11 8 mm-es Lapos alatét 8
12 #1 GNSS vevd 1
13 #2 GNSS vevd 1
14 4G Antenna 1
15 Radiéantenna 1
16 IMU (inercia méréegység) kabelkoteg |1
17 Kormanymotor csatlakozé kabel 1
18 Kormanymotor f6 tapkabel 1
19 Intelligens f6 kabelkoteg (l1) 1
20 \Vezérléterminal tarto(ll. tipus) 1
21 S - Témités zacské 1
22 Rogzité konzol 1
Bels6 imbuszkulcs nyilasu hatlapu
csavar
23 M3x6 2
24 3 mm-es Rugos alatét 2
25 3 mm-es Lapos alatét 2 O .
Kereszt csavarhizd, rugos rogzité ”al,l S ;ogerzekelo
beépités
6 alatét és lapos alatét szerelvények o
M5x16
27 Hatlapu csavar M5 2
Kereszt csavarhlzos fejl sullyesztett
csavar M5x8
28 2
29 Szogérzékeld kabelkoteg 1
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30  [T6ml6 bilincs 2 |
Kormanymodul doboz
1 Kormanykerék 1
2 Kormanymotor 1 12V/24V
3 S - Témités zacské 1
Bels6 imbuszkulcs nyilasu fejes csavar
M5x12 6
4
5 5 mm-es Rugds alatét 6
6 5 mm-es Lapos alatét 6
7 4 mm-es Rugoés alatét 6 Motor és kormanykerék
(&) 4 mm-es Lapos alatét 6 L
. .. beépités
Bels6 imbuszkulcs nyilasu fejes csavar|g
9 M4x14
10 Bels6 imbuszkulcs nyilasu fejes csavarl,
M6x16
11 6 mm-es Rugos alatét 1
12 6-mm-es Lapos alatét 1
13 L - Témités zacsko 1
14 Szoftver Instrukciok 1
15 Hardware instrukciok 1 \Védbézacskd
16 Termék tanusitas 1
17 Képerny6éveédd 2
18 L - Témités zacsko 1
19 Popszegecsek 4 Névtabla felszerelés
20 Névtabla 1
21 Csomagolasi jegyzék 1
22 Nylon két6zd 20
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23 L - Témités zacsko 1
24 Hatlapu csavar M5x16 1
25 Hatlapu csavar M8x50 1
Bels6 imbuszkulcs nyilasu fejes csavari
26 |vex16 1
27 Onmetsz6 csavar ST4.8x25F 1
28 Hatlapu anya M5 1
29 Hatlapu anya M8 1
30 6 mm-es Rugos alatét 1
31 8 mm-es Rugds alatét 1 Alkatrészkészlet
32 6-mm-es Lapos alatét 1
33 8-mm-es Lapos alatét 1

Megjegyzés : A bordas hiively, a kormanymotor tartéja és a szégérzékeld tartéja nem
szerepel ebben a tablazatban, ezek a kereskedé telephelyén kaphatok, és a kereskedé a

modellnek megfeleléen valassza meg 6ket.

A fent felsorolt tételek csak altalanos esetekre vonatkoznak, a tényleges esetekben ettdl eltérd
anyagokra lehet szikség (a szallitasi szerz6dés hatalya ala tartozik). Kérjuk, figyelmesen
ellendrizze a beérkezett terméket a csomagolasi listaval valé 6sszevetéssel, vagy a szallitasi
szerz6dés tartalmaval. Ha barmilyen kérdése van, vagy hianyossagot tapasztal, kérjuk, Iépjen

kapcsolatba a kereskeddvel.
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3. Beépités

Keérjuk, figyelmesen olvassa el a 2. fejezetet és ellendrizze, hogy az ott emlitett feltételek

teljesuinek e.

3.1 Ellendrzés a beépités elott

A beépités el6tt készitsen részletes tervet a berendezés telepitési helyére, aramellatasara

és a vezetékezésére, és erdsitse meg, hogy:

1. A beépitési hely elég tagas ahhoz, hogy megfelelien a termék telepitési és hiitési

kévetelményeinek.

2. A beépitési hely megfelel a berendezés hémérsékleti és paratartalmara vonatkozo

kévetelményeknek.

3. A beépitési hely megfelel e a berendezés tapellatasra vonatkozé kdvetelményeknek.
4. A kivalasztott tpegység megfelel a rendszer tapigényéhez.

5. A beépitési hely megfelel e a berendezés beépitésére vonatkozo6 kdvetelményeknek.

6. Az egyes specifikus igényi felhasznaléknak szallitott berendezések tekintetében keérjik, a

telepités el6tt erésitse meg, hogy a berendezés megfelel-e a kildnleges kdvetelményeknek.

3.2 Ovintézkedések a beépités soran

1. A beépités soran ne csatlakoztassa a tapellatast a berendezésre.
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2. Kérjlk, helyezze a berendezést szaraz helyre.
3. Kerllje a berendezés magas hémérsékletl kornyezetbe helyezését.
4. Kérjuk, tartsa tavol a berendezést a nagyfesziiltségii kabelektdl.

5. Kérjuk, tartsa tavol a berendezést erés zivataroktdl és erés elektromos

mez&ktél.

6. Tisztitas el6tt aramtalanitsa a berendezést.

7. Kérjuk, ne tisztitsa meg a berendezést folyadékkal.
8. Kérjik, ne nyissa ki a berendezés hazat.

9. Kérjuk, rogzitse szilardan a berendezést.

4. Beépitési lépések
4.1 Az elektromos kormanykerék felszerelése

4.1.1 Az elektromos kormanykerék felszereléséhez sziikséges anyagok

Sor Név Mennyiség |

1 Porvédé sapka és felragaszthaté embléma

Imbuszkulcs feji csavar M5x12

1
6
5 mm-es Rugos alatét 6
6

£ [SVIRN V]

5 mm-es Lapos alatét
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5 Kormanykerék 1
6 Bels6 imbuszkulcs nyilasu fejes csavar M4x14 6
7 4 mm-es Rugos alatét 6
8 4 mm-es Lapos alatét 6
9 1 bordas huvely 1
Kormanymotor 1
10
Motor tart6 2 1
11
12 |6 mm-es Lapos alatét 2
13 6 mm-es Rugds alatét 2
14 Bels6 imbuszkulcs nyilasu fejes csavar M6x16 2

15
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A 2- es motortarto felszerelési anyagok listaja (a fenti képen lathato 11. tétel):

Sor Név Mennyiség
1 |Hatlapu anya M8 2
2 |8 mm-es Lapos alatét 4
3 |Kormany bilincs blokk 2
4 |Kormanymotor régzité tartd 1
5 |8-as Alatét 2
6 |Hatlapu csavar M8x80 2

4.1.2 Az elektromos kormanykerék felszerelési Iépései

1. Tavolitsa el a jarm( kormanyat. Tavolitsa az eredeti kormanykerék védékupakjat,
majd vegye le a felfogé anyat (6rizze meg az anyat kés6bbi beépitéshez), és huzza

le az eredeti kormanykereket.
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2. Valassza ki a bordas hiivelyt a kormanyoszlop bordazata szerint. Szerelje fel a
bordas hiivelyt a kormanyoszlopra, és forgassa balra és jobbra, amig nem billeg és

meg nem sziinik a hézag.

*Van egy példa a beépitésre: 1# bordas hively

/ »
SO v " g g
i //-‘;‘; L¢ =

e

"'-."‘.\\\. ,’;FT - — .'. '. 5
3. Tegye az 1#-es bordas hiivelyt a kormanymotorra, és rogzitse a bordas hivelyt

és a kormanymotort 6-os jell hatszdgletl imbuszkulcs feji 6 db M4x14 csavarral, 6

db rugods alatéttel és 6 db lapos alatéttel.
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4. Az FJD kormanykereket csavarozza 6ssze a motorral 6 db imbuszkulcs feji
M5x16 csavarral, 6 db rugos alatéttel és 6 db lapos alatéttel.

kormanymotor beépitett bordas huvellyel.

4. Szerelje fel a motor tart6t. Rogzitse a motort és tartéjat 2 imbuszkulcs feju

M6x16 csavarral és 6-os alatéttel, de még ne hizza meg a csavarokat.
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Megjegyzés : A kormanyoszlop és a miiszerfal szerkezete a kerék alatt mas
lehet, ezért kérjiik, ennek megfelel6en valassza meg a megfeleld

motortartét. Van egy instrukcios példa: a motor tarté 2

kormanymotor és kormanykerék egység

5. Szerelje fel au 6sszeszerelt kormanymotort és a kormanykereket a leszerelt
kormanykerék helyére, allitsa a motor csatlakozdjat a kabelkdteg-csatlakozashoz
megfelelé helyzetbe (ajanlott a vezet&filkében a miszerfal alatt, a sebességvalté
kézelében elhelyezni). Kézben szerelje be a kormany szoritdbilincs blokkot, allitsa
be a motor tartéjanak helyzetét, végil huzza meg annak alkatrészeit, annak
biztositasa érdekében, hogy a tartd szilardan legyen rogzitve, és a kilsé motor ne

forogjon vele egytt.
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Kormi

6. Szerelje fel az 1. [épésben eltavolitott eredeti anyat, majd helyezze be a

porvédd sapkat és ragassza fel a logot.
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4.2 A szogérzékeld beépitése

4.2.1 A hall-szogérzékel6 szenzor beépitéséhez sziikséges anyagok

Sor Név Mennyiség
1 T6émI bilincs 2
2  |Hatlapu csavar M5x16 2
3 |Rogzité tartd 1
4 [Szogeérzékeld tartd 1
5 |Bels6 imbuszkulcs nyilasu fejes csavar M3x6 2
6 |3 mm-es Rugos alatét 2
7 |3 mm-es Lapos alatét 2
8  |Szbgérzeékeld szenzor egység 1
9 |Hatlapu anya M5 2
10 [Szbgérzékeld tartd 3 1
11 |Kereszt csavarhuzos feji sullyesztett csavar M5x8 2
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4.2.2 A Hall szogérzékel6 telepitési lépései

1. Ellenérizze a jarm{ bal /jobb kerék fliggeszt® kiralytengelyének szerkezetét,
majd valassza ki a megfelel6 tartot. (Az alabbi abra egy szdgérzékeld tartd

felszerelésére példat szemléltet)

22
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2. Szerelje fel a szogérzékeld tartdjat. Kérjik, rogzitse 2 M3x6 imbuszkulcs feji

csavarral és alatétekkel.

gység

6. Szerelje fel a sz0gérzékeld tartdjat. Kérjuk, rogzitse a szégérzékeld

egységet és annak tartéjat 2 sullyesztett, keresztcsavarhizos feji M5x8
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Megjegyzés : Az a siknak parhuzamosnak kell lennie a b sikkal, és a ¢

egyenesnek parhuzamosnak kell lennie a d-vel.

Csavarok
e

4. Tavolitsa el a kiralytengely csavarokat és a zsirozégombokat az els6 hidbal.
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5. Szerelje be a szogérzékel6 egységet. Rogzitse az egységet a 4. lépésben

eltavolitott csavarokkal.

6. Szerelje fel a rogzité tartét. Fogja 0ssze a szogérzékeld egységet és a rogzitd

tartét 2 db M5x16 csavarral, M5 hatlapu anyaval, 5-6s rugés alatéttel és a 5-6s

sima alatéttel, majd fixalja a rogzitd tartot az elsé hidra 2 tdmlébilincs segitségével.

it
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4.2.3 A helyzet érzékel6 szenzor beépitéséhez sziikséges anyagok

Sor Név Mennyiség
1 Csavar rugalmas lapos alatéttel M3x8 4
2 Helyzetérzékeld 1
3 Helyzetérzékel§ tartd 1

4.2.4 A helyzetérzékel6 telepitési lépései

1. Kérjuk, tavolitsa el az elsé kiralytengely fedél egyik csavarjat.
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2. Szerelje fel a helyzetérzékelé egységet az els6 hidra. Allitsa be a kabelkoteg
csatlakozasi helyzetét, majd huzza meg az eredeti csavarokat az elsé hidhoz

fogatashoz.

27

©OFJ Dynamics Technology Co., Ltd. Minden jog fenntartva.



4.3 Az antennak beépitése

4.3.1 Az antenna beépitéséhez sziikséges anyagok (4G antenna

IRadiéantenna)

Sor Név

Mennyiség |

GNSS vev6 zartszelvény tartokkal

2

Hegesztett felfogo ful

Hatlapu anya M8

8-as Alatét

2
4
4

(6,00 E = VI I \C I P

Osszeko6td becstiszd zartszelvény
elem

N

Rugés alatét

Hatlapu csavar M8x50

4G Antenna

N

Radidantenna

- |© |0 N o

0 [Hatlapu csavar M5x16

11 |Hatlapu anya M5

12 [Tapaddékorong

[ O FNG N
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4.3.2 Az antenna beépitési lépései

Ugyeljen erre: A jarmii jobb oldalan - elérefelé nézve — az 1-es GNSS
vevonek, bal oldalanak a 2-GNSS vevének kell lennie. Kérjiik, kovesse ezt az
utasitast a felszerelésiikkor

1. Csusztassa ra a két felfogo fllet a két GNNS tartéra, hogy azok egymashoz
képest eltolhatdk legyenek balra és jobbra is. Ezutan szerelje be a 2-2 M5x16
felfogo fll rogzitd hatlapu csavart a, M5 hatlapu anyaval a fiilekbe, de ne huzza

meg 6ket még ekkor.

29
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3. Az antennatarté egység.

Tolja bele a két zartszelvény GNSS antenna tartoba az 6sszek6td elemet, igazitsa
lyukra a tartd és az 6sszekdts elem 2-2 furatat, és rogzitse rajuk tapadokorongok
tartojat 2+2 M8x50 hatlapfeju csavarral, rugds alatétekkel, lapos alatétekkel és M8
hatlapu anyakkal.

=

[
k]
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3. Szerelje fel az antennatarté egységet a fiilke tetejére. Biztositsa, hogy a 2 GNSS
vevl szimmetrikusan és merdélegesen helyezkedjen el a jarmi karosszéria kozepén
a hegesztett fiilek helyzetének beallitasaval.. Ezt kdvetéen hizza meg az M5 négy
hatszdgletli anyat, hogy az antennatarté szerelvény ne mozoghasson el balra és
jobbra, majd rogzitse az antennaszerkezetet a fiilketetdn 1év6 szemes-csavarok

segitségével.

4. Miutan az antenna tartét felrogzitette, csatlakoztassa a 4G antennat és a

radidantennat a tapadékorongokkal.
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* A jarmi jobb oldalan - elorefelé nézve — az 1-es GNSS vevonek, bal

oldalanak a 2-GNSS vevdnek kell lennie. Kérjiik, kovesse ezt az utasitast a

felszerelésiikkor.

4.4 Az IMU beépitése

4.4.1 Az IMU beépitéséhez sziikséges anyagok

Sor Név Mennyiség |
1 IMU 1
2 |Onmetsz6 csavar ST4.8x25 4
32
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4.4.2 Az IMU beépitési lépései

1. Az IMU beszerelése: Helyezze az IMU-t vizszintes helyzetbe a flilke belsejében,
majd igazitsa a csatlakoz6 dugaszat a jarmi el6rement iranyaba és rogzitse az

IMU-t 4 db 6nmetsz6 csavarral.
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Megjegyzés : Az IMU-t vizszintesen kell elhelyezni, a dugasznak a jarmii

haladasi menetiranyaba kell néznie.

4.5 A vezérléterminal beépitése

4.5.1 A vezérléterminal beépitéséhez sziikséges anyagok

Sor Név Mennyiség| Megjegyzések

e

1 |Vezérls terminal 1

2  |Osszekots elem 1

3 |Régzits tarto 1 \Vezérld terminal

4 |Anya. 4 szerelvényhez

mellékelve
5 |Kengyel-csavar 2
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4.5.2 A vezérl6terminal beépitési lépései

1. Szerelje fel a rogzit6 tartét. Valasszon ki megfeleld csé profilt a jobb oldali ajtonal

(a vezérléelemek oldalan), majd rogzitse ra a tartét a kengyel-csavarokkal.

.n" /
F4 e
2 L& oy

2. Forgassa el az 6sszekot6 rogzité fogantyujat az 6ramutatdval ellentétes iranyba

és szerelje fel az alsé végét a rogzité tarté gombjére.
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)go vég

3. Szerelje be a 3. [épésben telepitett vezérléterminalt az 6sszekoté elem felsd
gombfejébe, majd a rogzité fogantyuja éramutatod szerinti forgatasaval torténd

meghuzassal, biztositsa a vezérléterminal szilard, rezgés-mentes régzitését

Control Terminal
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4.6 A kabelkoéteg beépitése

4.6.1 A kabelkoteg beépitéséhez sziikséges anyagok

Sor Név Mennyiség |
1 #1 GNSS vevo 1
2 [#2 GNSS vevd 1
3 |Radidantenna csatlakozokabel 1
4 4G antenna csatlakozdkébel 1
5 |Intelligens f6 kabelkdteg (11) 1
6 |IMU (inercia méréegység) kabelkoteg 1
7 |Kormanymotor csatlakozé kabel 1
8 [Szogérzékeld kabelkdteg 1
9 |Kormanymotor 6 tapkabel 1
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4.6.2 A kabelkoteg beépitési Iépései

Keérjuk, csatlakoztassa a kabeldugodkat az alabbiak szerint.

Megjegyzés : Csatlakoztassa a f6 tapkabelt a tapellatas negativ pélusara,

majd a pozitivra, végiil csatlakoztassa az egyéb csatlakozé6kat.

38
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4.7 A SIM-kartya beépitése

4.7.1 A SIM kartya beépitéséhez sziikséges anyagok

Sor Név Mennyiség|
1 |SIM-kartya 1
2 [SIM kértya tartorekesz kinyito ti 1
3 |Csipesz 1
4 |Phillips csavarhuzé 1
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Megjegyzés a SIM-kartyara vonatkozéan:

1. Kérjuk, vasaroljon egy SIM-kartyat, amely tamogatia a 4G modulunk
frekvenciasavjait a vezérl6 terminalban. Az FJDynamics Automatikus kormanyzasi
készletben jelenleg hasznalt 4G modul az EC25-G, amely a kovetkezd

frekvenciasavokat tdmogatja: Kérjuk, erésitse meg ezt a SIM-kartya szallitojaval.
LTE FDD: B1/B2/B3/B4B5/B7/B8/B12/B13/B18/B19/B20/B25/B26/B28.

LTE TDD: B38/B39/B40/B41

UMTS: B1/B2/B4/B5/B6/B8/B19

GSM: B2/B3/B5/B8

2. Kérjuk, ellenérizze, hogy a megvasarolt SIM-kartya adatfolyam szolgaltatasa

aktivalva van-e.

3. A SIM-kartya telepitése utan ellendrizze, hogy az APN-t és a halozati tipust az
utasitasoknak megfeleléen beallitottak e. Ha szlkséges, kérjik, kapcsolja be a
vezérlbterminalt, és fejezze be a halozati konfiguraciét a beépitett Android

rendszerben.

4.7.2 A SIM-kartya beépitése
1. Phillips csavarhuzéval csavarja le a vezérl6terminal vezérlddobozanak felsé T3
fedelét, hogy hozzaférjen a SIM-kartya behelyezési rekeszhez.

2. A SIM-kartya chipjével felfelé nézve, nyitd ti és csipesz segitségével 6vatosan
helyezze be a SIM-kartyat a fels6 T3-interfész SIM-kartyahelyének megfeleld

helyzetébe.
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Ezzel befejez6dott az FJDynamics automatikus kormanyzas készlet beépitése.

5. Hibakeresés a rendszerben

5.1 A hibakeresési hely kovetelményei

1. A mezbgazdasagi gépnek jo allapotban kell lennie, és minden elemének

megfeleléen kell mikddnie.
2. A mezbgazdasagi gépet nem szabad kiegészit6 tartozékokkal felszerelni.
3. A mezdgazdasagi gépeket potsulyozassal kelléen stabilizalni kell.

3. A hibakeresési hely koril nem lehetnek magas fak, épiletek és egyéb

akadalyok, amelyek befolyasoljak a miholdas jelet.
4. A hibakeresési hely koril 150 m-en belll nem lehet nagyfesziiltségl vezeték.

5. A hibakeresési helynek vizszintesnek kell lennie, hossza legalabb 50 m,

szélessége pedig legalabb 10 m.

6. A hibakeresési hely aljzatanak beton, vagy aszfalttal burkolattal kell

rendelkeznie.

7. A hibakeresési hely nem lehet kdzuton. A hibakeresés soran
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a személyi sérulések elkerllése érdekében a mezdgazdasagi gépek koril nem

lehetnek illetéktelen személyek.

5.2 Bekapcsolas- és elinditas

5.2.1 Ellenérzés bekapcsolas el6tt

1. Ellendrizze, hogy a halézati csatlakozas megfelel6-e

2. Ellenérizze, hogy a tapfeszultség megfelel-e a kévetelményeknek

5.2.2 Ellenérzés bekapcsolas utan

1. Ellenérizze, hogy a vezérl6terminal bekapcsolasa utan felgyullad e annak

visszajelz6 lampaja.

2. Ellenérizze, hogy a vezérléterminal programja normalisan elindithaté-e a

halézati kapcsolé6 megnyomasa utan.

5.3 Paraméterek kalibralasa

A paraméterek kalibralasaval kapcsolatos részletekért olvassa el az FJDynamics

Automatikus kormanyzas készlet szoftver felhasznaloi kézikdnyvét.
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6. Mellékletek

6.1 A f6 hardver és annak miiszaki jellemzéi

Sor

Egység

Részegység

Specifikacio

Vezérld

terminal

Vezérld terminal

Méret: 300x190x43mm;

10,1 hiuivelykes kapacitiv
érintéképernyd, LED hattérvilagitas,
1280 * 800 képpont, 700cd /m2 LCD;
dupla hangszoro;

2G RAM, 8G ROM;

Kulénbozdé digitalis és analég kimeneti
interfészek stb.

Tapellatas: 10-30V;

RF jel, helymeghatarozé miholdas és
4G jel stb .;

Uzemi hémérséklet:

-30C~+70C;

Tarolasi hémérséklet: -40°C~+85°C;

IP védelmi osztaly: IP65;

Relativ paratartalom: 0% - 95%,

@ 40C (nem kondenzacid)

WIFI specifikacio: 2,4 GHz-es
frekvenciasav, frekvenciatartomany: 2,4

GHz-2,5 GHz, kimend teljesitmény:
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14dB * 1,5dB

Antenna

egység

GNSS vev

Frekvencia tartomany GPS L1 /L2,
GLONASS L1 /L2, BDS B1 /B2 /B3;
Uzemi fesziiltség: 3.3~12VCD;
MUkodési aram: <45mA;

Méret: 152 * 63 mm

4G Antenna

Tapaddkorongos antenna
Frekvencia tartomany
B1/B2/B3/B5/B8/B38/B39/B40/B41;
VSWR: <2.0;

Gain (dBi): 20.5;

Impedancia (Q): 50;

Polarizacio: Linearis, fliggdleges;
/Antenna méret 370 * 82 mm;

Uzemi hémérséklet: -20°C~+60°C

Radiéantenna

Tapaddkorongos antenna
Frekvencia tartomany 433/470MHz;
VSWR: <2.0;

Gain(dBi): 1£0.5;

Impedancia (Q): 50;

Polarizacié: Linearis, figgbleges;
/Antenna méret 490*82mm;

Uzemi hémérséklet: -20C~+60C
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IMU

IMU

Tapigény: 5V;

Gyorsulasérzékelés pontossaga: 0,09
mg; Giroszkdp pontossaga: 0,004°/s;
Iranyszdg pontossaga: 1°;

Dobas és délésszdg: 0.5°

Szogérzékeld

Szogérzékeld

Tapellatas: 5V;

Frissitési id6koz: Tipikus 3.4KHz
Felbontas: < 0.1°;

IP védelmi osztaly: IP67;

Uzemi hémérséklet: -40°C~+85°C

Tapellatas: 12V/24V
Csucsnyomaték: 20 Nm (12 V); 30 Nm

Kormanykerék (24 V):
IP védelmi osztaly: IP65
Tapellatas: 12V/24V
Elektronikus |Kormanymotor Csucsnyomaték: 20 Nm (12 V); 30 Nm
kormanykerék| (12V /24V) (24 V),
IP védelmi osztaly: IP65
Tapellatas: 12V/24V
Bordés Csucsnyomaték: 20 Nm (12 V); 30 Nm
hively (24 V);
IP védelmi osztaly: IP65
45
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