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Biztonsagi instrukciok
Miel6tt ezt az FJDynamics automatikus kormanyzas készletet hasznalna (leréviditve

készletet), kérjuk, olvassa el teljesen ezen kézikdnyvet és tartalmat alkalmazza a rendszer

hasznalatakor.

Kezel6i kovetelmények

1. A 18 év alatti személyek nem hasznalhatjak.

2
3. Faradt vezetd nem hasznalhatja az alkalmazast.
4

A vezetdnek a helyi elSirasok szerinti vezet6i engedéllyel kell rendelkeznie.

Uzemeltetési kérnyezet

1. Kérjlk, vezessen az emberektdl tavoli, nyilt terlileten, és gy6z6djon meg arrdl, hogy a
mikodeési terlleten nincsenek e illetéktelen személyek és jarmivek.

2. Kérjuk, maradjon tavol az emberektdl, az allatoktol, az akadalyoktdl, az elektromos
vezetékektdl, a magas éplletektdl, a repuléterektdl, a jelzétornyoktdl stb., hogy ezek ne
zavarjak a jelet, és befolyasoljak a miveleteket.

3. Kérjuk, hogy jo6 idében (nem széls6séges id&jaras mellett, mint pl. heves es6zések, erés
kod, ho, villamlas, erds szél, stb.) dolgozzon;

4. Ha a készlet tesztelés, kalibralas, beallitas vagy automatikus kormanyzas alatt all, kérjuk,
gy6z6djon meg arrél, hogy nincsenek e emberek vagy akadalyok a tesztpalya kdzelében, a

személyi sérulés, vagy anyagi kar megelézése érdekében.

Hasznalati szabalyok

1. Vezetés, vagy lizemeltetés kdzben szigoruan tilos a mozgo jarmdre felszallni, vagy
onnan leszallni.

2. Azidében tortené beavatkozas biztositasa érdekében a jarmiivezetének folyamatosan

figyelemmel kell kisérnie a jarmavet.
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3. Ha a készlettel felszerelt jarmil kézutakon vagy kozterileteken vezet, kérjik, gy6z6djon

meg arrdl, hogy a készlet ki van e kapcsolva.

Ellendrzés

1. Gy6z6djon meg réla, hogy elegendé Uzemanyag van e a jarmiiben.

2. Biztositsa, hogy a készlet belizemelési paraméterei az automatikus vezetés el6tt
kalibralva legyenek.

3. Biztositsa, hogy az antenna és a szdgérzékel6 megfelelen legyen felszerelve. Ha jaték
tapasztalhat6 ezeknél, kijavitas utan, hasznalat elétt kalibralja Ujra 6ket.

4. Kerjuk, ne hasznaljon kopott vagy sérult kabeleket. Kérjlk, idében vasaroljon Gjakat és

cserélje ki 6ket igény szerint.

Egyebek

1. Ne szerelje szét a terméket sajat maga, mert az hatassal lesz a jotallasi szolgaltatasra.
2. A vis maior (villdmcsapas, nagyfesziiltség, ltkozés) altal okozott karok nem szerepelnek
az ingyenes jotallasi szolgaltatasban.

3. Kérjuk, hogy a késziléket szigorian a kézikonyv utasitasainak megfeleléen
csatlakoztassa. Kabelek, példaul adatkabelek esetében, keresse meg a dugo becsatlakozo
allasat figyelmesen, és sosem eréltetve, hanem 6vatosan helyezze be az aljzatba. Ne
huzigalja er6sen, és ne is forgassa el a dugokat, mert ezek az érintkez6k térését okozhatjak.
4. Atermék (a készlet) aramellatasakor kérjuk, figyeljen a készulék tapellatasara vonatkozo

kévetelményekre (a vezérld és az elektromos kormanykerék tapigényére (10-30V).
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l. fejezet - Bevezetés

1. A dokumentum célja

Ez a dokumentum az FJDynamics automatikus kormanyzasi készlet mezégazdasagi
jarmlveken torténd hasznalatat ismerteti. A dokumentumban hasznalt nyelv témor, és a
mdiveleti folyamatok egyszeriiek és vilagosak, igy a felhasznalé kénnyen, gyorsan és

pontosan megtanulhatja az egyes miveletek végrehajtasat.
2. Miiszaki tamogatas
A felhasznalok a termék megvasarlasatol szamitott hosszu ideig miiszaki tamogatast és

frissitési szolgaltatasokat kapnak az FJ Dynamics Technology Co., Ltd.-t6l.

Az FJ Dynamics hivatalos honlapja: https://www.fjdynamics.com/

1
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Il. fejezet -A termék attekintése

1. Bevezetés

Az FJ Dynamics altal piacra vezetett FJDynamics Automatikus kormanyzas készlet
mez6gazdasagi jarmivekhez tamogatja az automatikus egyenes kormanyzasi iranytartast,
annak teljesen vezetd nélkili megvaldsitasat. A készlet nem csak a kormanyzast tudja
tdmogatni, hogy automatikusan kormanyozza a jarmivet, hanem a mezdgazdasagi jarmivek
teljesen vezetd nélkili Gzemeltetését is megvaldsithatja, a jarmi gazpedalja, fékje,
tengelykapcsoldja, sebességvaltdja és egyéb kezel6elemei vezérlésének menetiranyitasba
torténé bevonasaval. A készlet all egy a jarmiibe épitendd kijelz6 és vezérld terminalbdl,
GNSS nagy pontossagu helymeghatarozé berendezésbél, kormanymotorbdl,
szbgeérzékelSbél, helyzet érzékeld, kommunikacios antenna, kabelkdteg és igy tovabb. A
jarmibe beszerelt vezérléterminal az FJ Dynamics altal 6nalléan kifejlesztett automatikus

kormanyzasi szoftverrel feltdltve mikdodik.

2 F6 részegységek

2.2.1. Abra F6 részegységek

2
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1.  Vezérlé terminal

Az ember és a szamitdgép interakcidjanak interfésze, amely jarmiivezérlé és kommunikacios

terminalként mikodik.

2. Kormanykerék

Kormanyzasi lehetéséget biztosit a jarmivekben.

3. Szogérzékeld

Figyeli a kerék elfordulasi szogét, hogy valds id6ben meghatarozza a jarmu iranyat.

4. IMU

A terepen t6rtén6 adatkompenzacié az mezégazdasagi robotok pontossaganak biztositasa

érdekében, lejtés, dombos teriileteken és nagy sebességii lizemi kdrnyezetekben.

5. GNSS vevd

Miholdas adatokat fogad a jarm( foldrajzi szélességi és hosszusagi kori adatainak
megszerzéséhez.

6. 4G Antenna

Megvalésitja a kommunikaciot a mobil adatokkal (4G). (A 6-os tételszamu a 4G antenna, és

révidebb, mint a 7. tétel)

7. Radiéantenna

Megvalésitjia a kommunikaciét a hordozhaté bazisallomassal (RTK).

Az antenna telepitésével kapcsolatos évintézkedések

1. Ne szedje szét az antennat, és ne dugja be /hizza ki a kabelt, amikor a készllék be van
kapcsolva.

2. Az antennak szabadba torténd telepitésekor megfeleld villamvédelmet kell alkalmazni a

villamcsapasok megel6zése érdekében.

3. A bazisallomas berendezések kiltéri telepitése soran a bazisallomas host-ot viz elleni

szigeteléssel kell ellatni.

4. Hasznalatkor vagy teszteléskor a bazisallomas radidantennajat a szabadban kell

elhelyezni.

3
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5. Az ad6 allomas hét termelhet hasznalat kézben. Kérjlk, vigyazzon az égési
sérllések elkerulésére.
6. Kerllje el vagy csokkentse a felesleges takarasokat az allomas felszinén, és

tartsa fenn a j6 szell6z6 kdrnyezetet.

lll. fejezet - A vezérléterminal hardveriizemeltetési
instrukcioi

1 A vezérl6terminal hardver ismertetése

Tipus -C (1)
Tipus -C (2) l SIM-kértya
- W -

" ® @
L— GNSS (D)
Vide6 tovabbitas
Kamera (3) A5 GNSS @
Kamera (7} Radié

3.1.1 A vezérléterminal hardver ismertetése

IV. fejezet - A vezérl6terminal szoftveriizemeltetési instrukcioi

1 A munkafolyamat attekintése

4
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Annak érdekében, hogy a felhasznaldk kénnyebben megértsék a szoftver
mikodését és hasznalatat, ez a dokumentum egy Uj felhasznalé szemszogébdl
ismerteti a készlet lzemeltetési munkafolyamatait, mikodtetési eljarasat és a
kapcsol6do kiegészité funkcidkat. Egy Uj felhasznaldénak el kell végeznie a
telepitést, a konfiguraciot és az el6készileteket, miel6tt a készletet el6szor

hasznalna, és siman belépne az automatikus kormanyzasba

2 Belizemelés

Az FJDynamics Autosteering készlet elsé Uzembe helyezési folyamata a
kovetkez6::

Valasszon nyelvet, Regisztraljon és jelentkezzen be fidkjaba, Adja meg a
telepitési informaciokat, Csatlakozzon az RTK -kiszolgaléhoz, Jarm{iparaméterek
beadllitasa, A szdgérzékel6 kalibralasa, Az egész jarmd kalibralasa, Teljes izembe

helyezés a helyes installalasi sorrend

[}

I
A

4.2.1. Abra A kezdeti (izembe helyezési munkafolyamat

2.1 Nyelv kivalasztasa
Kapcsolja be a jarmiben 1évd vezéri6terminalt, és valassza ki a készlet nyelvét,
majd koppintson a Kévetkezé (next) 1épés elemre. Megjelenik a regisztracio és a

bejelentkezés képernyd.

5
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e £imism]
Hello!

Valassza ki a nyelvet

Lihd

Angol o

Tavolkelet

Spanyol

Torok

4.2.2 Abra: Nyelv kivalasztasa

2.2 Regisztralas/ bejelentkezés

A nyelvi beallitasok elvégzése utan belép a regisztracio és a bejelentkezés
képernydbe.

Fidk regisztracio: A készlet elsé hasznalatdhoz regisztralnia kell egy fidkot.
koppintson a ,Register immediately” — azonnali regisztracié gombra. A megjelend
képernyén adja meg e-mail cimét, ellenérzd kodjat és jelszavat, és koppintson az
Elfogadom (I agrre user privacy) elemre a Felhasznaléi adatvédelmi iranyelvek
elfogadasahoz.

Bejelentkezés a fidkjaba: Ha van mar regisztralt fiokja van, akkor kdzvetlentil
bejelentkezhet a felhasznalénevének (e-mail cimének) és jelszavanak megadasaval
a készlet kezdbképernydjében.

Elfelejtett jelsz6: lehetévé teszi, hogy belépjen a jelsz6-visszaallitd
képernyébe, amikor elfelejtette a jelszavat. Irja be e-mail cimét, ellenérzd kodjat és

6
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dl W 10E AM

E-mail cim

Jelszo

Elfeleftett jelsz0:

Azonnali regisztracié

4.2.3.Abra: A bejelentkezés és a regisztracié kezdéképernydje

2.3 Feltelepitési informaciéok megadasa

Az els6 sikeres regisztracio és bejelentkezés utan meg kell adnia a kapcsol6dé
telepitési informacidkat, felhasznaldi informaciokat és az Auto-kit informaciokat.
Felhivjuk figyelmét, hogy a megadott kezdeti informacidk kézvetlenil vagy kdzvetve
befolyasoljak az értékesités utani vevdszolgalat ellatast. Ezért kérjiuk, szigordan
kdvesse az alabbi eljarast:

1.Lépés: irja be a felhasznaléi adatokat a sikeres felhasznaldi regisztracié utan,
és érintse meg a (next step) - kdvetkezd 1épés lehetbséget.

7
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Keérjik, adja meg a felhasznaloi
adatokat

A jobb altatas € é a kovetkezo aciokra van
Vigyen be ,None” -Nincs adatot, ha nem 4ll rendelkezésre informacié.

Felhasznalé neve

Eletkora

< o] =]

4.2.4. Abra Felhasznal6i informaciok megadasa
2.Lépés: Adja meg ezeket az adatokat, és koppintson a (next) -kdvetkezé
lépés elemre. Megjelenik a mezdgazdasagi jarmivekre vonatkozd adatbeviteli
& ee L L' RUSENTY)

Kérjuk, adja meg az Autosteering készlet adatait

Ajobb altatas é é akovetkezd aciokra van é Vigyen be ,None"
—Nincs-et, ha nem all rendelkezésre informéacio.

A feltelepitd neve:

A telepités idépontja:

4.2.5. Abra: Az automatikus kormanyzas készlet-informéaciok bevitele

8
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3. 1épés: Adja meg a mezbgazdasagi jarmil 6sszes paraméterét, és koppintson
a (Save) Mentés gombra. A kezdd képernyd jelenik meg.

=T e v A 109 AM
Keérjik, adja meg a mezégazdasagi jarm( adatait

Jarmtipus A program a tipusra kapcsolast kévetéen
Gjraindul

Jarm( marka

Jarmimodell

A jarmi szériaszama,

4.2.6.Abra: Mezégazdasagi jarmiivel kapcsolatos informaciok megadasa

Miutan kivalasztotta a jarmi tipusat, a készlet kdzvetleniil belép a megfelel
mez8&gazdasagi jarmi készletbe. Kérjuk, valassza ki a ténylegesen hasznalt jarmi
tipusat.

2.4 Kezd6képernyo

Miutan sikeresen bejelentkezett a rendszerbe, belép a kezd6képernydre. Valos
id6ben megtekintheti a halozati kapcsolat allapotat és a mikddés allapotat.
Fiokjanak bejelentkezési adatait automatikusan, helyileg lementi a rendszer. Ezért
minden alkalommal, amikor kinyitja, kozvetlenil beléphet a készlet
kezddképernydjére.

9
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4.2.7. Abra - Kezdélap

1. Aktualis vezetési mod

Megmutatja az aktualis vezetési médot, beleértve a manualis vezetési médot és az
autosteering, automatikus vezetési modot.

2. 4Gjel

A 4G jel, a mobil haldzati jelek a valos idejii mobil adatkommunikaciot mutatjak

az automatikus vezetési rendszerben.

3. GNSS jel
A GNSS jel, a miiholdas jel mutatja a rendszer csatlakozasi allapotat.
4. RTKjel

Az RTK jel a hordozé fazis differencialt jele. A hordozhaté bazisallomas és a halozati
RTK két modjat tartalmazza, amelyek valds id6ben mutatjak a differencialis
jelerésséget.

5. 1d6

Android rendszerid6, a felhasznalék manualisan modosithatjak az id6zonat az

Android rendszerben

10
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6. Perspektiva kapcsolo

A gomb megérintésével rogziti a haromdimenziés nézet perspektivajat.

7. Uj iranyvonal

Allitson be uj iranyvonalat a parancsikon megérintésével.

8. Autosteering, automatikus kormanyzas inditas / leallitas gomb

Erintse meg a jarm(i elinditasahoz, vagy leallitasahoz.

9. Allapot

Erintse meg a (STATUS) - "ALLAPOT" lehetéséget a mezdgazdasagi gépek valds
ideju informacidinak és aktualis allapotanak eléréséhez.

10. Iranyvonal sor

Erintse meg a ,Guidance line” irdnyvonal elemet az alapvonal részletes oldalanak
eléréséhez, ahol ellendrizheti, hozzaadhatja, kivalaszthatja és térdlheti a iranyvonal
sorokat.

11. El6zmény torténet

Erintse meg a ,Location history” — el6zmény térténet gombot a miiveleti adatok
eléréséhez, beleértve a datumot, a tavolsagot, a terulet nagysagat, a
futasteljesitményt, a sebességet és a miikddési utvonalat.

12. Beallitasok

Erintse meg a (Setting) — BEALLITASOK - elemet a Paraméter beallitasok, az RTK
beallitasok, a Hibaellendrzés és a Rendszer eléréséhez

Frissités és verzio.

13. Jarmi

A jarmivek valos ideji mozgasat mutatja.

2.5 Kapcsolédas az RTK-hoz:
Miutan sikeresen belépett a kezdéképernydre, csatlakoztatnia kell a készletet
az RTK-hoz. Végezze el a kovetkez6 miveleteket a készlet RTK-hoz térténd

csatlakoztatasahoz:

11
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Felhasznaléi informacié

2
RTK bedllitasok

. Munkaszélesség
riasztasok

Kiegészit6 funkciok

Paraméterek bedllitasa

Hibakeresés

Jarmdi informéaciok

4.2.8 Abra - Beallitasok listaja

2. |épés: Valassza ki a hasznalni kivant RTK csatlakozasi médot.

RTK beallitasok

i Mobil bazisallomas

Lecsatlakoztatv

Frekvencia kod A Frekvencia
cssatlakoztatasa A

®Hé\dzatl RTK Lecsatlakoztatva .
NINCS HOST INFORMACIO

Iy

Hew Gudance
Lire:

scation
History

o

4.2.9 Abra: Csatlakozas az RTK-hoz
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Ha RTK mobil bazisallomast szeretne csatlakoztatni, engedélyezze a mobil
bazisallomast. Ezutan koppintson a (Frequency Connecting) - Frekvencia
csatlakoztatasa elemre. A megjelend parbeszédpanelen vigye be a csatlakoztatott
bazisallomas szikséges frekvenciakodjat. (A bazisallomas frekvenciakddjanak

megadasara vonatkoz6 szabalyokkal kapcsolatban lasd a bazisallomas felhasznaloi

TN

4.2.10. Abra: A frekvenciakod megadasa

Ha csatlakozni szeretne az Internet RTK-hoz, engedélyezze az Internet RTK-t,
és érintse meg a ,Connect’- csatlakozas lehetéséget. A megjelend

parbeszédpanelen irja be az Ntrip domain nevét és a fiok adatait.

13
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Ntrip domain név informacié: Adja meg a Host —ot és a Port —ot , és koppintson a
,Get Source” - Forras beszerzése elemre. A készlethez érkez6 leger6sebb jelet ado
port alapértelmezés szerint automatikusan megjelenik a Forrascsomépontban,

ami azt jelzi, hogy az Ntrip domain informaciok elkészultek.

Ntrip-fiok adatai: Az Ntrip domain adatok megadasa utan adja meg fidkja adatait a
Fiok és Jelsz6 mezbében. Ezutan érintse meg a (Connect) - Csatlakozas

lehet6séget a csatlakozashoz a vonatkozé internet RTK-hoz.

Forras
beszerzése|

Forrascsomopo
nt

Fiok:

Jelsz6

4.2.11. Abra: Csatlakozas az RTK halézathoz

Megjegyzések az RTK -csatlakozashoz:

1. Legdfeliebb 3 percet vesz igénybe a bazisallomas frekvenciajahoz valo
csatlakozas, kérjuk, legyen turelemmel.

2. Ha az RTK kapcsolat mindig meghiusul, kérjuk, prébaljon meg kétszer valtani az
RTK kapcsolatra. Ha a hiba tovabbra is fennall, ellenérizze, hogy az RTK
rendellenesen jelenik-e meg a Beallitasok>Hibaelharitas menipont kivalasztasaval,
a7 alabhi Abrak szerint

14
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User Information

gs

- Vorking Width Alerts

Auxiliary Functions

Vehicle information

<] Q
4.2.12 Abra: Beallitasok listaja
Hibakeresés:

A hibaelharitas észlelése két allapotra oszlik, a z6ld azt jelenti, hogy sikeresen

teljesilt a teszt, a piros pedig a sikertelenséget jelzi.

Hibakeresés
Hall-érzékeld
IMU allapot

4G

4 C |_1'

4.2.13.:Abra: Hibakeresés
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2.6 abra: Jarmiiparaméterek bevitele

Miutan belépett a készlet kezd6képernydjére, hajtsa végre a kovetkezd
miveleteket a jarmi{ paramétereinek beviteléhez:

1. Iépés: Az oldalsavon valassza a Bedllitasok (Settings)>Jarmi informacié
(Vehicle Information) elemet

User information

HTK settings
Working Width Alerts

Auxliary Functions
Parameter Seltings
Troutdeshooting

Vehicle (nformation

Jarm(i informaciok

Els6 nyomtav

Hidak tengelytavia

Tavolsag az elsé potsuly kozepét Is6 hidig
Ahatso hid és a munkaeszkoz fiiggesztési pontja kozti

Jizszintes tavolsag

3.0m

» Kormanykerék

[is

Location N Guikdance
Line
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4.2.15. Abra Jarmi informaciok bevitele

* A mérési miveletek részleteirdl kérjuk, nézze meg a vonatkozé Uzembe
helyezési utmutato videdt.

2.7 Szogérzékeld kalibralasa

A jarmi paramétereinek bevitele utan kalibralni kell a szogérzékel6t. A
szogérzékeld kalibralasahoz hajtsa végre a kdvetkezd miveleteket:

1. |épés: Valassza a Beallitasok (Settings)>Paraméterbeallitasok
Parameter Settings) lehetéséget.

User Information

198

Working Width Alerts

Auxiliary Functions

Parameter Saettings

Vehicle information

4.2.16 Abra: Beallitasok listaja

2. lépés: Erintse meg a Szdgérzékeld kalibralasa (Angle Sensor Calibration)

elemet a részletes paraméter beallitasok oldalon.
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Paraméterek beallitasa
D Megkézelitési agresszivitas
Online agresszivitas
Hatrameneti megkozelitési

agresszivitas
Hatrameneti online agresszivitas

Status

Motor hibakeresés

Jarmdi kalibralas

Kormanykerék kalibralas

Szogérzékeld kalibralas
Tartozék kalibralas

Iy

Muw Gudance
Linw

Abra 4.2.17. Szdgérzékeld kalibralasa
3. lépés: A felhasznaldnak ki kell valasztania az érzékeld tipusat, miutan

belépett a sz6gérzékel beallitasi oldalara.

U G031 AM

4.2.18. Abra: Valassza ki a szogérzékeld tipusat
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Ha a kivalasztott tipus "Hall Sensor", akkor a felhasznalénak ki kell
valasztania a szogérzékeld telepitési helyzetét. A telepitési hely kivalasztasa utan
kattintson a "Kalibralas" (Calibrate) gombra, hogy kozvetlenll beléphessen a
kalibralasi folyamatba. A kalibralashoz kdvesse a felugré ablakok utasitasait.
Forgassa el a kormanykereket a "bal szélsd, jobb szélsd,kdzépsd" helyzetbe,

sorrendben, és minden mivelet befejezése utan érintse meg az OK -gombot.

Kimeneti fesziiltség 2.989V

Kimeneti sz6g 1: 0.0
Kimeneti sz6g 2: 0.0°

4.2.19. Abra: A kormanykerék bal szélsé allasba torténd forgatasa
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Keérjiik, forditsa a kormanyt a jol

4.2.20. Abra: A kormanykerék jobb szélsé allasba forgatasa

Keérjiik, forditsa a kormanyt a kdzépsé allasba

A kalibralas befejez6dott

4.2.21. Abra: A kormanykerék kdzéps6 allasba forgatasa
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Megjegyzés : Amikor az helyzet érzékel6t (attitude sensor) valasztja, manualis
Uzemmodban 15-20 métert kell vezetnie egyenesen, hogy a rendszer minden

megnyitasakor teljes legyen az adat-konvergencia.

Abra 4.2.22. Attitude sensor - helyzetérzékeld

Ha a szdgérzékeld tipusanal a "nincs szbgeérzékels" -t ,no angle sensor”
valasztja, a "nincs sz0gérzékeld" kivalasztasa utan Iépjen be az interfészébe az

alabbiak szerint.
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Driving in Manual A

Szogérzékeld kalibralas

INincs
szbgérzékeld

Tipp: Kérjuk, vezessen 2-3 km /6 s ég |
I

aton
New Gudance
Lire:

4.2.23. Abra: ,No angle sensor” -Nincs szogérzékeld

Miutan belépett a sz6gérzékeld beallitasanak képernydjébe, el6szor valasszon
a jarmiihdz alacsony sebességfokozatot. Ezutan érintse meg az Erzékelés (Detect)
elemet, és Iépjen ra a gazpedalra, hogy a mez&gazdasagi jarmd kb. 20 métert
egyenesen, el6re, egyenletes fellleten szabadon, kis sebességgel (2-3 km /6)
haladjon, amig meg nem jelenik a Sikeres felismerés ,Detection Succeeded”
mez6. Ezutan automatikusan érzékeli a jarmi kormanysebesség-aranyat, és a
szdgérzékel6 nélkili beallitas befejezddik.
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4.2.24. Abra: A sebesség-arany meghatarozasa

4.2.25. Abra: (Detection) Erzékelés kész

Ha az érzékel§ tipusat Kkicserélik, akkor a késziléket az érzékeld

felcsatlakoztatédsa utan Ujra kell inditani.
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2.8 Jarmii kalibralas
A szogérzékeld kalibralasanak befejezése utan kalibralni kell a jarmivet
a korrekcio korrigalasahoz. A jarma kalibralasahoz hajtsa végre a kovetkezé
muveleteket:
1. Iépés: A megjelend Beallitasok (Settings) képernydn érintse meg a (Parameter Settings) — Paraméter
beallitasok lehetéseget.

User Information

RTK settings

Wing Width Alerts

Auniliary Functions

Troubleshaating

fehicle information

4.2.26 Abra: Beallitasok listaja

2. 1épés: Erintse meg a Jarmi kalibralasa” ,Vehicle calibration” elemet a paraméteroldalon.

Paraméterek beallitasa
Megkozelitési agresszivitas
Online agresszivitas
Hatrameneti megkozelitési
agresszivitas
Hatrameneti online agresszivitas
Motor hibakeresés

3
Jarmi kalibralas
Kormanykerék kalibralas
Sz06gérzékeld kalibralas
Tartozék kalibralas
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4.2.27 Abra: Jarmii kalibralas

3. Iépés: Erintse meg a ,Kalibralas inditasa” ,Start calibration” elemet a jarmi

kalibralasi oldalan, majd Iépjen be a kalibralasi folyamatba.

4.2.28. Abra: A kalibralas elinditasa

4. |épés: A kalibralasi képernyén figyelmesen olvassa el az aktualis kalibralasi
lépést. Ezutan pontosan hatarozza meg az A és B pontokat, ahogy azok a
képernyén megjelennek. Alljon a mezégazdasagi jarmiivel a kiindulasi pontra, és
koppintson a képerny6n az A pont megerésitésére (Confirm Point A).

25
©FJ Dynamics Technology Co., Ltd. Minden jog fenntartva.



4.2.29. Abra: Az ,A” pont megerdsitése

5. lépés: Az ,A” pont meger@sitése utan manualisan vezesse egyenesen a
jarmivet 50 métert és nyugtazza a ,B” pont elérését.

4.2.30. Abra: A ,B” pont megerdsitése
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A ,B” pont felé haladva a megtett tavolsag valoés id6ben megjelenik a
képernyd jobb felsé sarkaban. Ezen érték alapjan ellenérizheti, hogy az A ponttol
mért aktualis tavolsag megfelel-e az 50 m tavolsag kdvetelményének.

6. lépés: A ,B” pont meger@sitése utan kdvesse a képernybén a 3. lépés
utasitasait a jarmavel térténé manualis megfordulashoz és az éppen megerésitett
vezetévonal ,B” pontjahoz valé ujbdli visszatéréshez (ugy, hogy a jarmi orra az ,A”
pont felé nézzen). Miutan a beallitas befejez6dott, érintse meg a Start gombot, hogy
a jarml az A pontig menjen az automatikus kormanyzasu tzemmaddban a most
megerdsitett irAnyvonalnak megfeleléen.

4.2.31. Abra: Az automatikus kormanyzas megkezdése a megfordulas utan

7. lépés: Erintse meg a Stop gombot, miutan a jarmii megérkezik az ,A”
pontba autosterering vezetési modban.
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4.2.32. Abra: Az automatikus kormanyzas ledllitasa

8. lépés: Forduljon meg megint manudlis vezetéssel, hogy visszatérjen Ujra a
iranyvonal A pontjaba (ugy, hogy a jarma orra a ,B” pont felé nézzen). Ezutan érintse
meg a Start gombot, hogy a jarmi az A-ponttél B-ig haladjon az automatikus
kormanyzasu vezetési médban.
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4.2.33. Abra: Manualis megfordulas és az automatikus menetiranyitas megkezdése

9. Iépés: Miutan a jarmi az automatikus kormanyzasu vezetési izemmodban
elérte a B pontot, koppintson a Leallitas (STOP) gombra az aktudlis automatikus
kormanyzasu vezetési mivelet ledllitasahoz.

4.2.34. Abra : Az ,A” pont elérése utan allitsa le az autosteering vezetést

10. lépés: Koppintson a Kalibralas befejezve (Calibrating completed) elemre a
jarma kalibralasanak befejezéséhez és visszatéréshez a kezdéképernyére.
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4.2.35.Abra: A kalibralas befejezédott
Az lizembe helyezés fenti Iépéseinek elvégzése utan elkezdheti hasznalni a

vezérl6termindlt az intelligens miveletekhez.

3 Elokészité miiveletek

Az RTK-kapcsolat megerésitése, Uj iranyvonal hozzaadasa, A iranyvonal
importalasa, Valassza ki az izemmaodot, Inditsa el az autosteering vezetést

Az RTK Uj iranyvonal sor Iranyvonal sor
csatlakozas hozzaadasa importalasa

l: Inditsa el az i ; tést Vfalassza Kiaz

4.3.1. Abra: El6készitd miiveleti eljarasok
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3.1 Az RTK csatlakozas ellenérzése

Az elbkészité miveletek végrehajtasa el6tt erésitse meg az RTK-val valo
jelenlegi kapcsolatot.

(1) Ellenérizze, hogy a jelenlegi RTK csatlakozasi méd megfelelé-e.

Frequency Code Frequency Conrecting

Mo host information

4.2.8 Abra — RTK Bellitasok

(2) Ellenérizze, hogy a jelenlegi RTK csatlakozas stabil e.
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4.3.3. Abra - Kezdélap

Ellendrizze hogy az RTK jel az allapot mezében teljesen ki van e toltve, vagy az
RTK valés idejl allapota 4 e.

3.2 Uj iranyvonal hozzaadasa

Miutan nyugtazta az RTK csatlakozast, megkezdheti a bedllitasi pontok
létrehozasat. Kévetheti a felugré ablakokon az “A” és “B” bedllitasi pontok elérését,
elmentheti az dj irdnyvonalat és importalhatja az 0j irdnyvonalat az aktualis
miveletbe az aldbbiak szerint:

1. Iépés: A kezdélapon érintse meg az "Uj iranyvonal" ,New Guidance Line”

elemet az Uj alapvonal |étrehozasanak megkezdéséhez.

4.3.4. Abra - Kezdélap

Vagy érintse meg az oldalsav "lranyvonal" (Guidance Line) elemét az

alapvonal részleteinek kibontasahoz, majd az alapvonal részletek oldalon érintse

meg a "Hozzaadas" (Add) elemet az Uj iranyvonal létrehozasanak megkezdéséhez.
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Iranyvonal sor 2
Add/
Hozzaadas

" |2020-10-2417:39:55 «"
o -

" 12020-10-24 17:38:02  ««*>
T

4.3.5. Abra: Iranyvonalak listaja
2. Iépés: Alljon a jarmiivel a miivelet kezdépontjaba, és koppintson az ,A” pont
megerésitésére ,Comfirm Point A” a vezériterminal képernyjén, hogy
meghatarozza az aktudlis helyzetet az Uj iranyvonal ,A” pontjaként. Az ,A” pont

megerdésitése utdn manudlisan vezesse egyenesen a jarmivet 15-20 métert.

Straight line

. :

Exi
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4.3.6. Abra: Az ,A” pont megerdsitése

3. Iépés: Fékezze le a jarmivet, és koppintson a ,B” pont megerdsitésére a
jarmiben 1évé vezérldterminal képernydjén, hogy meghatarozza az aktualis

poziciét B pontként a iranyvonalon.

Strasght line

A )

Exit

4.3.7. Abra: A ,B” pont megeré&sitése

4. |épés: A ,B” pont megerdsitése utan érintse meg az Import gombot, és irja
be a parancssorba a iranyvonal On altal hasznalni kivant nevét. Ezutan térjen
vissza a iranyvonalak listajahoz, miutdn megnevezte az Uj sort. Az Ujonnan
hozzaadott iranyvonal sor megjelenik a lista tetején.

34
©FJ Dynamics Technology Co., Ltd. Minden jog fenntartva.



Driving in Manual Mode

“«Z

A iranyvonal sor neve

12020-11-1015:09:20

B ]
Mégse Exit
5

| ®

1 Undo

4.3.8. Abra: Iranyvonal importalasa

VM W A AM

<] Q O

4.3.9. Abra: Iranyvonalak listaja

Gorbe vonali moéd:
1. 1épés: A kezdélapon érintse meg az "Uj iranyvonal" ,New Guidance Line”

elemet az Uj alapvonal |étrehozasanak megkezdéséhez.

35
©FJ Dynamics Technology Co., Ltd. Minden jog fenntartva.



< 0 a

4.3.10. Abra - Kezddlap
Vagy érintse meg az oldalsav "lIranyvonal" (Guidance Line) elemét az
alapvonal részleteinek kibontasahoz, majd az alapvonal részletek oldalon érintse

meg a "Hozzaadas" (Add) elemet az Uj iranyvonal létrehozasanak megkezdéséhez.

Iranyvonal sor 2
Add/
Hozzaadas

* |2020-10-2417:39:55

* |2020-10-2417:38:02 «™
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4.3.11. Abra: Iranyvonalak listaja

2. |épés: A megjelenitett irdnyvonal beallitasi oldalon érintse meg az ,Egyenes
vonal” ,Straight Line” lehet&séget, hogy a térképzési moddot gérbére valthassa.

4.3.12. Abra: A térképzési méd atkapcsolasa gorbe vonalu iranyvonalra
3. Iépés: Miutan atvaltott a gérbe vonalu tzemmadra, kérjuk, vigye a jarmivet a
mivelet kezd6pontjaba, és érintse meg a képernyén az ,A” pont megerdsitése
elemet, hogy megerésitse az aktualis ,A” poziciés helyzetet a gérbe vonalu a
iranyvonalon.
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4.3.13. Abra: Az ,A” pont megerdsitése

4. lépés: Miutan megerGsitette az A pontot, kérjik, gorbe iranyvonalon
kdzvetlenll vezesse a jarmi utjat egy méasik meghatarozott oldali végpontjaig
(példaul a kezdéponttdl a mez6 masik végéig) manudlis lzemmddban, és
koppintson a ,B” pont (Comfirm Point B) megerdsitésére.

4.3.14. Abra: A ,B” pont megerdsitése

Megjegyzések a gorbe vonali médhoz:

1. Gorbe vonalu izemmodban az ,A” pont a kiindulépont, a ,B” pont pedig mezd
masik végén Iévd pont.

2. Tobbvonalas Uzemmoédban gy6z6djon meg arrdl, hogy ugyanolyan
vonalhosszUsaggal halad-e, mint a gorbe iranyvonal hossza, hogy a goérbe
irdnyvonal mentén haladasi utvonal fokozatosan egyenes vonalra nem valt e at.

3. Gorbe vonall izemmodban az A pont megerdsitése utan nem érintheti meg
kozvetlenil a Linearis elemet a linearis mddba valé atvaltashoz. Az
Uzemmaod-valtas el6tt tordlje a gérbe vonalu mozgast.

5. Iépés: A ,B” pont megerdsitése utan érintse meg az Import gombot, és irja

be az Uj iranyvonal nevét, majd beléphet a gérbe vonalu izemmdd munkalapjara.
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Guidance Line Name

2020-11-10 1511251

7 <]
Cancel e Exit

4.3.15. Abra: Uj iranyvonal importalasa

6. lépés: A készlet automatikusan importalja ezt a gorbe iranyvonalat a
aktualis miveletbe, az alabbi abra szerint.

N

4.3.16. Abra Automatikus munkavégzés gérbe vonalti médban
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3.3 Iranyvonal sor importalasa
Kdzvetlenul importalhatja a sziikséges iranyvonal sort az adott miivelethez az

alabbiak szerint:

1. 1épés: Ha korabban mar mentette a iranyvonal sort, kérjuk, keresse ki,
illetve valassza ki az importalni kivant sort a iranyvonal sorok listajabdl. Ezutan
érintse meg az IMPORT gombot sziikséges iranyvonal sor fillén a sor

importalasahoz az aktualis mivelethez.

Guidance Line

2020-10-24 17:39:55

2020-10-24 17

4.3.17. Abra: Iranyvonal sorok listaja
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4.3.18. Abra Importalt: Importalt iranyvonal

3.4 Az liizemmod kivalasztasa

A irdnyvonal sikeres importaldsa utan ki kell valasztania az tzemmédot. Ez
lehet egysoros vagy tébbsoros méd. Az izemmadot a tényleges miikodési
igényeknek megfeleléen atvaltoztathatja az automatikus kormanyzasu vezetési
mivelet megkezdése el6tt, vagy az automatikus vezetésii mivelet felfliggesztése
utan, az aktualis igények alapjan.

Tobbsoros méd: az azonos tavolsagu linearis segédmuveletre utal.

Egysoros maéd: az azonos tavolsagu linearis segédmiveletre utal a szabad hely
megjelenitésével.

Az irdnyvonal importalasa utan alapértelmezés szerint a Tébbsoros ,Multi
Line Mode” mdd van kivalasztva. Az aktualis izemmodot ugy valthatja, hogy a
m(ikddési beallitasokban a Tébbsoros/Egysoros médot Multi ,,Line Mode/Single
Line Mode” megérinti a valds igényekhez illeszti.
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Operation

4.3.20. Abra: Egysoros méd

Ha egysoros mddra van szikség, akkor érintse meg a gombot, amelyen a
tobbsoros mod (Multi Line Mode) jelenik meg, miutan egy iranyvonalat importalt.

42
©FJ Dynamics Technology Co., Ltd. Minden jog fenntartva.



*Ha tdbbsoros Uzemmoddra van szikség, Iépjen a Beallitasok>Paraméter
bedllitasok>Munkavégzés riasztasokkal (Settings >Parameter Settings
>Working width Alerts) menipontba az el6készité mivelet munkaszélességének
bedllitasahoz tobbsoros médba, az alabbi abra szerint.

Munkaszélesség riasztasok
inka: & 3.0m

Ratus

90

iuldanca Line

4.3.21. Abra: A munkaszélesség beallitasa

A munkaszélesség beallitasa utan térjen vissza a kezel6oldalra, és érintse meg
a gombot az aktualis Gzemmodd tébbsoros modba kapcsolasahoz. Ezutan érintse
meg a Start gombot a tébbsoros automatikus vezetési miveletek végrehajtasahoz
az el6re beallitott mikodési tavolsaggal.

3.5 Az automatikus kormanyzasu vezetés elinditasa

3.5.1 Belépés az automatikus kormanyzasu vezetésbe

A iranyvonal importalasa és a munkamdd beadllitdsa utan érintse meg a

képernyén a ,Start” gombot, majd Iépjen be az autosteering vezetésbe.
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4.3.22  z automatikus kormanyzasu vezetés elinditasa

3.5.2 Beallitas a miiveletekben

Miutan befejezte az lizembe helyezési és el6készitési miveleteket a fentiek
szerint, kérjik, importalja a iranyvonalat az automatikus kormanyzas
megkezdéséhez. A kovetkezd bedllitdsokat hajthatja végre az automatikus
kormanyzas soran a tényleges miikddési igényeknek megfeleléen:

(1) Iranyvonal eltolas
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Iranyvonal eltolas
Kérjiik, valassza ki az eltolasi mozgasiranyt.

1 balra
Kérjiik, valassza ki az eltolasi tavolsagot.

Megjegyzés : Az eltolas utan az eltolt iranyvonalat
fogjak hasznalni j iranyvonalként.

4.3.23 Abra: Iranyvonal eltolas

A mivelet megkezdése el6tt vagy az intelligens mivelet felfiggesztése utan az
aktualis tobbsoros lizemmodban a tényleges igényeknek megfeleléen eltolhatja a
iranyvonalat. Ezutan érintse meg a Indulas /Folytatas ,Start/Continue” Iehet6séget,
hogy az aktualis mivelet a beallitott vezetévonal mentén futhasson.

1. A iranyvonal eltolasa Az aktudlis tobbsoros Gzemmoddban a iranyvonal
eltolhaté ugy, hogy el6szor a miveleti képernyén rakoppint a irdnyvonal eltolasra
(guidance line shift). Pontosabban ezutan beallithatja az iranyt és a tavolsagot az
aktualis iranyvonalban a tényleges igényeknek megfeleléen. Ezutan érintse meg az
OK gombot a beallitasok elvégzéséhez, miutan megadta a bedllitott tavolsagot.

2. Erintse meg az Indulas/Folytatas ,Start/Continue” lehetéséget. Az aktualis
iranyvonal eltolasa utan érintse meg a Start /Folytatas gombot a kezd6képernyén,
és a jarmi a beallitott vezetési iranyvonalnak megfeleléen automatikus vezetésre
valt.

Megjegyzések a iranyvonal eltolashoz:

1. A'iranyvonal eltolas csak tébbsoros modban all rendelkezésre.
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2) Az iizemmodok kozti atkapcsolas

K all wil  PMB:40

4.3.24 Abra: Uzemmadok kozti atvaltas

Az aktudlis Uzemmddot az iranyvonal importalasa utan valthatja. Ekézben
megérintheti a Start /End gombot a vezérléshez, hogy engedélyezze-e a jarmi
automatikus vezetését.

1. Az Uzemmddok kozti atkapcsolas Az aktualis automatikus kormanyzasu
vezetési mdédot a Tobbsoros\ egysoros moéd elem ,Multi Line Mode/Single Line
Mode” megérintésével kapcsolhatja at a tényleges igényeknek megfeleléen.

Egysoros méd: a linearis mikddésre vonatkozik, a mivelési szélesség korlatozasa
nélkal.

Tobbsoros méd: az azonos miivelési szélességl linearis miveletre utal.

2. Erintse meg a Start /End gombot. A iranyvonal importalasa utan érintse meg
a kezdbképernyén érintse meg a Start -ot, és a jarmi belép az automatikus
vezetésbe, annak befejezésekor koppintson a Vége (End) gombra. A jarmd kilép az
automatikus vezetésbél.
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(3) A tablavég megjelolése

4.3.25. Abra: A tabla végének megjeldlése

A irdnyvonal importalasa utan, vagy az intelligens miikédés soran, engedélyezheti a
tabla végének a tényleges igényeknek megfeleld jeldlését. Ez a funkcid figyelmezteti a
felhasznalét, amikor a jarml kozeledik masik oldali tablavéghez, ezaltal hatékonyan
elkeriilheti a biztonsagi baleseteket, kiilondsen so6tét kdrnyezetben.

1. A iranyvonal importalasa utan, vagy intelligens mivelet kdzben, ha ezt a funkciét
hasznalni kivanja, vezesse a jarmivet a tabla végéhez és koppintson a ,Jeldlje meg a tabla
végét” (Mark the field edge) elemre, hogy a jarml aktualis helyzetét tablavégként
megjeldlje.

2. Arendszer figyelmezteté hangot és figyelmeztetd lizenetet kiild a gondos vezetés
érdekében, amikor a jarma 20 m-re keril a megjeldlt tablavégtol.

3. Amikor a rendszer figyelmezteti a kezel6t, On a Pause (Sziinet) elemre koppintva
felfiggesztheti az aktudlis automatikus vezetést és visszaallithatia a manualis vezetési
madot. Ezutan a figyelmeztet6 hang és a figyelmeztetd izenet azonnal eltlinik.

Megjegyzések a tabla végének jelolésére:

1. Csak egy tablavég engedélyezett ugyanabba a menetiranyba.
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Az Uzembe helyezés és az autosteering miveletek elvégzése mellett

ellendrizheti a mlkdédd jarmi valds ideji allapotat, és elvégezhet
rendszerbeallitasokat is a jarmiben l1évé vezérl6 terminalon.

4. Egyéb funkcidk
4.1 Status/ Allapot

“Driving in Manual Mode

Eltolas tavolsag: 0.0 m
Intervallum tavolsag: 0.0m
Valbs sebesség: 0.0 m/s
Jelenlegi irany: 0.0°
Irényvonal sor irany 0.0°
Délési szog 0.0°
Dobasi sz6g: 0.0°
Foldrajzi szélesség: 0.0
Foldrajzi hosszusag: 0.0

nE Mod: Manualis
Rogzitsfék: 0
RTK allapota: 0
Motor allapota Elérhetd

4.4.1. &bra: Allapot

A felhasznaldk az "ALLAPOT" (Status) gombra kattintva elérhetik a jarmdi
allapot és miikddési adatait.

Eltolas tavolsag: A jarmi eltolasi tavolsaga;

Valos idejii sebesség: A jarm( valos idejli sebessége;
Jelenlegi irany: A jarmi aktualis iranyszoge;
Iranyvonal sor irany Az AB iranyvonal sor iranyszdge;
Ddlés szog a jarmi atlagos délési szoge;

Dobasi sz6g: a jarmi atlagos dobasi szoge;
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Foldrajzi hosszusag és szélesség: A jarmi valos idejl foldrajzi szélességi és
hosszusagi fokai;

Mod: Manualis, automatikus intervallum, példaul az AB vonal, az irany
eltérése, az AB pont tavolsaga tul kicsi, az irany frissitése id6tullépéses, a
helyzetfrissités idétullépéses és az Utem idétullépéses;

Rogzitéfék: Vészfékezés

RTK allapota: Az RTK-kapcsolat aktualis allapota. Az RTK kapcsolat nagyon
stabil, ha 4-es értéket mutat, ellenkezé esetben ellenérizze a munkakérnyezetet..

Motor allapota: A motor allapota;

Motor hibakéd: egy hibakod, amikor hiba 1ép fel;

4.2 Iranyvonal sor

E Guidance Ling

Status

2020-10-24 17:39:55- b=

2020-10-24 17

4.4.2. Abra: Iranyvonalak listaja

A felhasznaldok a "Iranyvonalra" ,Guidance Line” kattintva elérhetik a
részleteket, és megtekinthetik a iranyvonal sorok listajat.

1. Airanyvonal informacio ellenérzése.
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Az iranyvonal sor részleteinek oldalan a felhasznalok megtekinthetik a torténeti
informaciokat, beleértve a: hasznalati id6t, datumot, stb.

2. Airanyvonal torlése

A felhasznalék ehhez az egyes mentett alapvonalak mellett a "TORLES" (Delete)
gombra koppintanak.

3. Iranyvonal importalasa.

Az elbkészités soran a felhasznalok kivalaszthatnak egy bizonyos iranyvonalat a
listabdl, és importalhatjak azt az aktualis miveletbe.

4.3 Elézmény torténet

4.4.3. Abra: Uzemeltetési adatok

1. A Miiveleti lista ellenérzése

A felhasznaldk ellenérizhetik az egyes miveletek adatait, és az egyes filekre
koppintva elérhetik a mivelet korabbi utvonalanak részleteit, beleértve a Tavolsag,
Ha, Futasteljesitmény, Sebesség stb. adatokat.

2. A miiveleti lista szlirése

A felhasznalok havonta szirhetik a miveleti informaciokat. Az adatok kitoltése utan
kattintson a ,SZURES” (Filtering) gombra a lista frissitéséhez.
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Az lizemeltetési adatokra vonatkozoé 6vintézkedések:

1. A multbeli torténeti adatok az egyes iranyvonalak Gzemi adatainak
osszegyUjtésére szolgalnak.

2. Alegujabb mivelet a lista tetejére kerul, majd datum szerint rendezve.

3. Alistan szerepl6 datum az a datum, amelyen a mezé mentésre kertlt, nem
pedig az utolsé munkamuvelet datuma.

4. Ahektar és afutasteljesitmény a multbeli miveletek térténeti 6sszesitett elemei
a legujabb mivelet egyetlen adata helyett.

4.4 Beallitasok

4.4 4 Abra: Beallitasok listaja
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4.4.1 RTK bedllitasok

E € HATKsettings
g Mabi

Status
Frequency Code

@ Network Pipsrnnared

Na hogt ifarmution

4.4.85 Abra — RTK Beallitasok

Az RTK olyan technoldgia, amely biztosita a mezégazdasagi gépek
centiméteres, nagy pontossagu pozicionalasat. Van halézati RTK és mobil
bazisallomas. A halézati RTK-t a helyi tavkozlési szolgaltatok biztositjak, mig a
mobil bazisallomas szolgaltatashoz FJD bazisallomas elérést kell vasarolnia.

1. A hdlézati RTK hasznalata el6tt a felhasznaléknak meg kell vasarolniuk a
szolgaltatasokat a helyi RTK szolgaltatétol, hogy megkapjak az ntrip fiokadatokat.

2. Azon feltételezés alapjan, hogy a fenti ntrip informaciok rendelkezésre allnak,
kapcsolja be a halézati RTK-t, kattintson a csatlakozas gombra az Ntrip-adatok
megadasahoz. Ezutan koppintson a Csatlakozas (Connect) elemre. A rendszer
automatikusan megjelenit egy felugr6 mezét a domain név és a fidkadatok
megadasahoz. Ezutan érintse meg a Forras letdltése (Get Source) elemet a
kapcsolat mentéséhez és az RTK-bedllitasok befejezéséhez.

3. A sikeres telepités utan alapértelmezés szerint automatikusan elérhetd lesz a
rendszer legkdzelebbi inditasakor, ha szikséges, manualisan is levalaszthatja.
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4.4.2 Munkavégzés munkaszélesség riasztasokkal

< Working Width Alerts

Opetating spaca
Speed Alent 10.Bkimm

ange Alart

I

Mew Guidance
ine

4.4.6. Abra: Munkavégzés munkaszélesség riasztasokkal

A megjelend Paraméter beallitasok (Parameter Settings) képernyén érintse
meg a Munkaszélesség riasztasok (Working width Alerts) fillet. A megjelenitett
részletes képernyS lehetévé teszi a munkaszélesség (Operating space), a
Sebesség figyelmeztetés (Speed Alert), az Eltolasi tartomany figyelmeztetés
(Offset Range Alert) és a Vezetési tavolsag riasztas (Driving distance warning)
beallitasat. Erintse meg a beallitandd elemet, és irja be a megfelel6 értéket.

Munkaszélesség: jelzi a szomszédos iranyvonalak koézotti tavolsagot tobbsoros
maodban.

Sebesség riasztas az el6re bedllitott figyelmeztetd sebesség elérését jelzi.
Lehetdvé teszi a rendszer szamara, hogy gyorshajtas esetén felszolitsa a vezet6t,
hogy manualisan lassitsa le a jarmlvet az automatikus kormanyzasu vezetési
maédban.

Eltolasi mérték riasztas jelzi az el6re bedllitott eltolas jelentkezését az automatikus
menetiranyitas soran.
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Jarmiparaméterek

4.4.7. Abra Jarmiiparaméter beallitasok

Koppintson a Jarmlparaméterek (Vehicle Parameters) fllre. A megjelenitett
részletezett képerny6n érintse meg a sziikséges elemeket, és adja meg a megfelel6
jarmiadatokat a jarmiparaméter beallitasok elvégzéséhez. A mérés részleteit lasd
az Utmutato videon.

Szogérzékel6
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4.4.8. Abra: Szdgérzékels bedllitasai

Koppintson a Szdgérzékeld kalibralasa fulre a paraméterek kalibralasi oldalan.
A megijelenitett részletek képerny6n allitsa be a szdgérzékel tipusat, a telepitési
poziciot, és koppintson a Kalibralas elemre a sz6gérzékeld kalibralasahoz ebben a

helyzetben. A részletekért lasd a 2.5. Szogérzékeld kalibralasa cimi részt a IV.

fejezetben.

Szogérzékeld kalibralas

I Nincs
kel tipusa szbgérzékeld

ajarmi kormanysebess

4.4.9. Abra: Nincs sz6gérzékeld beallitasai
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Tartozékok kalibralasa

Alitsa  be az Az eltolas aktualis
eltolas értékét értéke: 0

4.4.10. Abra: A tartozékok kalibralasanak beallitasai

Ha az automatikus kormanyzasi iranyvonalnak a munkagép felszerelése
utan 3 cm-en belll van eltolasa, kérjuk, mérje meg az értéket. Ha az automatikus
iranyvonal utja balra fordul, 6sszehasonlitva az elére beallitott iranyvonal sorral,
kérjik, valassza a "munkagép eltolasa balra" lehetéséget, irja be az "a" eltérési
értéket, majd kattintson a "OK" gombra a bedllitds mentéséhez; ha az automatikus
vezetés jobbra fordul, valassza a "munkagép eltolasa jobbra" lehetéséget, irja be az

a eltérés értékét, majd kattintson az "OK" gombra.
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Paraméterek beallitasa (csak FAE esetén)

Motor Debugging

Vehicle Calibration

Steenng wheel calibration

Angle - -alibration

ibration

4.4.11 Paraméterek beallitasa

Megkozelitési agresszivitas: befolyasolja azt az idét, amikor a jarmi a
kanyarodast kdvetéen a kdvetkezé iranyvonalra halad. Minél nagyobb az érték,
annal révidebb beallitasi idére van sziikség. A vezetési instabilitdés azonban
nagyobb.

Online agresszivitas: befolyasolja a jarmi linearis vezetési pontossagat.
Minél kisebb az érték, annal magasabb az ellenérzési fokozat, de az instabilitas
ennek megfeleléen névekszik. Példaul nagyobb az ,S” fordulat lehet&sége.
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Jarmii kalibralas

Jarmdi kalibralas
Dobasi sz6g eltolas
Szogeltolés installalasa
Sz6g kbzépss értéke
Délés szog

Dobasi szdg

Erbsitse meg a manudlis

4.4.12 Abra: Jarmii kalibralas

A részletes miveleteket lasd a 2.8. Jarm( kalibralas részben a IV. Fejezetben.
A jarmiben talalhatd vezérl6terminal szoftveres Uzemeltetési utasitasai cimi
szakaszban.

4.4.1 Paraméterek bedllitasa

Valassza a Beadllitasok (Settings)>Paraméterbeallitasok (Parameter Settings)
lehet6séget. A megijelenitett képernyén beallithatia a jarmi paramétereit, a
szogérzékel6t és a tartozékok kalibralasat a mikodési pontossag biztositasa
érdekében.
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4.4.3 Hibakeresés

Guidance Line

L 1

i
o

ox

4.4.14 :Abra: Hibakeresés

Ha barmilyen probléma mertl fel a hasznalat soran, a felhasznal6 beléphet a
Hibaelharitas” lehetéségbe a jarmi szoftveres és hardveres felismerésének
elvégzéséhez. A felhasznalé azonnal bedllithatia a képernyén "x" betliként
megjelend hibatételeket, az interfész a fenti abran lathatoé.
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4.4.4 Rendszer verzio (OTA frissités)

Rendszer beallitasok

Hangerd

Fényers

Ejszakai lizemmod

Rendszer frissités

About

Miiszaki tamogatas

a 0 [

4.4.15. Abra: OTA frissités

Ha frissul a szoftver verzidja, a kovetkez6 miiveleteket hajtsa végre az
automatikus kormanykészlet egyetlen érintéssel torténé frissitéséhez:

1. Kapcsolja be az automatikus kormanyzas készlet jarmivezérld terminaljat.
Gy6z6djon meg arrél, hogy a vezérl6 terminal hozzaférhet az internethez a halézati
SIM-kartyan /WiFi halézaton keresztiil, és hogy a halozat allapota stabil e (kérjik,
ellendrizze, hogy a 4G antenna megfelel6en van-e csatlakoztatva).

2. Ha van uj verzio, a rendszer automatikusan megjeleniti a frissités kérését.

3. A frissitési folyamatba val6 belépéshez a felugré meniben koppintson a Frissités
megerdsitése (Confirm Update) elemre.

4. Ne végezzen semmilyen miveletet a frissités soran. A megjelenitett
informaciokkal ellenérizheti a frissités el6rehaladasat, és megvarhatja annak
befejezését.

5. Miutan a frissités sikeres volt, a rendszer megjeleniti a frissités sikeres
figyelmeztetését, majd automatikusan belép az uj verziéba.

6. Ha a frissités sikertelen, a rendszer megkéri az ujraprobalkozasra. koppintson az
Ujraprobalkozas (Retry) gombra a rendszer Gjbdli frissitéséhez.
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Megjegyzések az OTA frissitéséhez:
1. Biztositsa, hogy a halozati allapot stabil legyen a frissitési folyamat soran.
2. Afrissités soran ne kapcsolja ki a terminalt.

3. Ha barmilyen probléma merdil fel a frissités soran, kérjik, forduljon a helyi
keresked6hoz segitségeért, vagy hivja a miiszaki vev6szolgalat forrodrétjat.

4.4.5 Egyéb beallitasok

A Paraméterbeallitdsok, az RTK-bedllitdsok és a Hibaelharitas mellett a
Beadllitasok képernyd lehetévé teszi egyéb altalanos informaciok, példaul hangeré,
fényer6 és eszkdzinformaciok beallitasat és lekérdezését.

V. FEJEZET — GYAKORI KERDESEK - HIBAKERESES

Sor Hiba Hibakeresés

Ellendrizze, hogy a dobasi és a délési szog adatai
S" forgas az automatikus [valés idében valtoznak-e.

1 kormanyzasi Kalibralja a sz6gérzékelbt

muveleteknél Ellendrizze, hogy a GNSS antenna telepitési
csatlakozéja megfelel§-e.

Ellendrizze a fék allapotat.

Tesztelje a motort

Kapcsolja ki és inditsa Ujra a jarmivet.

A kormanykerék hiba az |Ellenérizze, hogy a szogérzékelé megfeleléen van-e
2 |automatikus kormanyzasifelszerelve.

miiveletek soran Ellendrizze, hogy a GNSS antenna telepitési
csatlakozdja megfelel§-e.

Kalibrélja Ujra a szogérzékelbt a Beallitasok
képernyén.

Ellenérizze, hogy be van-e helyezve a SIM-kartya.
3 Nincs 4G jel Ellendrizze, hogy a 4G antenna megfeleléen van-e
csatlakoztatva.
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4 Nincs RTK jel

Amikor a mobil bazisallomas csatlakoztatva van,
ellendrizze, hogy a bazisallomas aramellatasa
/hasznalata normalis-e.

Ha az Internet RTK csatlakozik, ellendrizze, hogy a 4G|
jelek normalisak-e.

Amikor az Internet RTK csatlakozik, ellendrizze, hogyi
elérhet6-e az Ntrip-fiok.

Nem egyenletes
5 iranyvonal tavolsag
tébbsoros médban

Keérjik, ellenérizze, hogy a jarml paramétereif
helyesen adta-e meg.

Keérjik, ellenérizze, hogy a jarml kalibralasa a|
Bedllitasokban befejezédétt-e.

Keérjik, kalibralja ujra a tartozékokat.

VI. fejezet - Mellékletek

1 A f6 hardver és annak miiszaki jellemzéi

Sor Egység Részegység

Specifikacio

1 Vezérl6 terminal | Vezérl6 terminal

Méret: 300*190*43mm;

10,1 hlivelykes kapacitiv érintéképernyd,
LED hattérvilagitas, 1280 * 800 képpont,
700cd /m2 LCD; dupla hangszoro;

2G RAM, 8G ROM,;

Kilonboz6 digitalis és analdg kimeneti
interfészek stb.

Tapellatas: 10-30V;

RF jel, helymeghatarozé miholdas és 4G
jel stb .;

Uzemi hémérséklet: -30"C~+70"C;
Tarolasi hdmérséklet: -40C~+85C;

IP védelmi osztaly: IP65;

Relativ paratartalom: 0% - 95%, @40 ° C
(nem kondenzacio)

\WIFI specifikacio: 2,4 GHz-es
frekvenciasav, frekvenciatartomany: 2,4

GHz-2,5 GHz, kimend teljesitmény: 14dB
+ 1,5dB
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Antenna
egységek

GNSS vevd

Frekvencia tartomany GPS L1 /L2,
GLONASS L1 /L2, BDS B1 /B2 /B3;
Uzemi fesziiltség: 3.3~12VCD;
Mikodési aram: <45mA;

Méret: 152 * 63 mm

4G Antenna

Tapaddkorongos antenna
Frekvencia tartomany
B1/B2/B3/B5/B8/B38/B39/B40/B41;
VSWR: <2.0;

Gain (dBi): 2+0.5;

Impedancia (O): 50;

Polarizacio: Linearis, fuggdleges;
Antenna méret *370*82mm;

Uzemi hémérséklet: -20"C~+60"C

Radidantenna

Tapaddkorongos antenna
Frekvencia tartomany 433/470MHz;
VSWR: <2.0;

Gain(dBi): 1£0.5;

impedancia (O) 50;

Polarizacio: Linearis, fuggdleges;
Antenna méret 490 * 82 mm;
Uzemi hémérséklet: -20C~+60C

IMU

IMU

Tapigény: 5V;

Gyorsulasérzékelés pontossaga: 0,09
mg; Giroszkdép pontossaga: 0,004°/s;
Iranyszdg pontossaga: 1°;

Dobas és dblésszog: 0.5°

Szogérzékeld

Szogérzékeld

Tapellatas: 5V;

Frissitési id6koz: Tipikus 3.4KHz
Felbontas: < 0.1°;

IP védelmi osztaly: IP67;

Uzemi hémérséklet; -40C~+85C

Elektronikus
kormanykerék

Kormanykerék

Tapellatas: 12V/24V
Csucsnyomaték: 20 Nm (12 V); 30 Nm
(24 V);

IP védelmi osztaly: IP65
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Tapellatas: 12V/24V

Kormanymotor |Csucsnyomaték: 20 Nm (12 V); 30 Nm
(12V /24V) (24 V);

IP védelmi osztaly: IP65

Tapellatas: 12V/24V

Csucsnyomaték: 20 Nm (12 V); 30 Nm
(24 V);

IP védelmi osztaly: IP65

Bordas hively
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